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7. Wstep
1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrngpsymagania dotycce wykonania i

odbioru robot opisanych w ST-00 Wymagania ogolne.

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy przy

zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w ST-00
2. Zakres robot objetych Specyfikaci Techniczm

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot zezanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu wytyczenie w terenie

przebiegu trasy infrastruktury podziemnej i nadziejn
1. Odtworzenie trasy i punktow wysokdciowych

W zakres robét pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktow

wysokaciowych
wchodz:

« sprawdzenie wyznaczania sytuacyjnego i wysokavego punktow gtéwnych osi
(tras oraz punktéw wysokoiowych,

« uzupetnienie osi tras dodatkowymi punktami (wyzmsie 0si) wyznaczenie
dodatkowych punktéw wysokoiowych (reperéw roboczych) wyznaczenie
przekrojéw porzecznych,

- zastabilizowane punktow w sposob trwaty, ochrohgpized zniszczeniem oraz,

oznakowanie w sposob utatwjay odszukanie i ewentualne odtworzenie.
2. Ogoélne wymagania dotycace robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w rozdziale ST-00 ,Wymagania odgdlne



8. Materialy

1. Rodzaje materiatéw

Do utrwalania punktow gtownych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziami
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdtumoici okoto 0.50 metra. Pale
drewniane umieszczone poza granica robot ziemnwyasiedztwie punktdw zatamania tras,

powinny mié& $rednice 0.15-0.20 m i dtugoi 1.5+1.70 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniane&rednicy 0.05+0.08 m.
i dtugasci okoto 0,30 . a dla punktéw w nawierzchni utwamdej bolce stalowgrednicy 5
nim i dtugdici 0.04-0.05 m. Swiadki" powinny mi€ diugaici okoto 0,50 m i przekrdj
prostolgtny.

9. Wykonanie robot

1. Ogodlne zasady wykonywania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w rozdzialeOST
2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami
GUGIK. Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego
dane zawierafe lokalizacje i wspotedne punktéw gtownych i reperow. W oparciu o
materiaty dostarczone przez Zamawtago, WWykonawca powinien przeprowadabliczenia
i pomiary geodezyjne niegzbine do szczegotowego wytyczenia robot. Prace pomvar
powinny by wykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawaspektora Nadzoru o wszelkichetiach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtownych tras i (Juleperow roboczych. Wykonawca
powinien sprawdZiczy rzedg terenu okrélone w dokumentacji projektoweg ggodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzie rzeczywiste rgne terenu
istotnie r&nig sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkavynikagce z r@nic
rzednych terenu ¢da wykonane na koszt Zamawidaggo. Zaniechanie powiadomienia

Inspektora Nadzoru oznacza, roboty dodatkowe w takim przypadku adigi Wykonawe.



Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed

zaakceptowaniem wynikéw pomiarow, przez Inspekitadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty grednie trasy 'mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrany i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw.
Forma i wzor tych oznacagowinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznhaczé w czasie trwania robot. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygigo,
zostam zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich od
tworzenie jest konieczne do dalszego prowadzetiétydo zostamone odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszelkie pozostate prace pomiarowe leame dla prawidtowej realizacji

robét, naleg do obowszkdéw Wykonawcy.
3. Sprawdzenie wytyczenia punktéw gtéwnych osi trasypunktow wysokaosciowych
Sprawdzenie wytyczenia punktow gtéwnych osi treanktéw wysokeéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtébwne pany by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@klowiszane do punktow
pomocniczych, polmnych poza granicrobét ziemnych. Wykonawca powinien zajé
robocze punkty wysolgiowe (repery robocze) wzdtwosi trasy. Maksymalna odlegto
migdzy reperami roboczymi wzdturas powinna wyno&i300 m. Repery robocze naje
zalazy¢ poza granicami robot zedanych z wykonaniem trasy kanalizacji i obiektéw
towarzyszacych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty stale na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdtutras projektowanej infrastruktury o ile brak takijgunktow,
repery robocze natg zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahiduw
stalowych osadzonych w gruncie w sposob wyklugzapsiadanie zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru. Rdne reperow roboczych naleokresli¢ z talg dokladndcia, aby
sredni bhd niwelacji po wyroéwnaniu byt mniejszy od 4 mm/kstiosugc niwelacg podwojry
w nawhizaniu do reperow patwowych. Repery robocze powinnydyyposaone w
dodatkowe oznaczenia zawiey@g wyrane i jednoznaczne okilenie nazwy reperu i jego

rzednej.



4. Odtworzenie osi tras

Tyczenie osi tras natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeego, przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji
paastwowej albo innej osnowy geodezyjnej gtomej w dokumentacji projektowej. Osie tras
powinny by wyznaczone w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéciach
zaleznych od charakterystyki terenu i uksztattowania,tfacz nie rzadziej, aico 50 metréw.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonycthrasiw stosunku do dokumentaciji
projektowej nie mge by wigcksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy naje
wyznaczy z doktadnécig do | cm w stosunku do ¢gdnych niwelety okrdonych w
dokumentaciji projektowej. Do utrwalenia osi trasanenie nalgy uzy¢ materiatow

wymienionych w punkcie 2.1

Usuniecie puli z tras jest dopuszczalne tytko wowczas, gdy Wykom@arebot zagpi je

odpowiednimiswiadkami po obu stronach osi, umieszczonych poaaiga robot
10. Kontrola jako $ci robot
1. Ogolne zasady kontroli jakdci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w rozdziale ST-00
2. Kontrola jako §ci prac pomiarowych

Kontrole jakdci prac pomiarowych zwranych z. odtworzeniem tras i punktow
wysokaciowych naley prowadzt wedtug ogdinych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami. Odbior robo

11. Odbiér robot
1. Ogodlne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w rozdziale @T-0
2. Sposob odbioru robot

Odbidér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie
szkicow i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub pkaitéw z kontroli geodezyjnej. ktére

Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru



12. Przepisy zwhzane

Instrukcja techniczna 0-1 Ogélne zasady wykonywanéa geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inyegsBtowny Urzad Geodezji i
Kartografii. Warszawa 1971r.

Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozi@sGiK. Warszawa 1978r.
Instrukcja techniczna G-2 Wysal@mowa osnowa geodezyjna. GUGIK. Warszawa 1983r,
Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne. @JG®Varszawa 1983r.

Wytyczne techniczne G-3. | Osnowy realizacyjne GKlGWVarszawa 1983



